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PINZE PNEUMATICHE PER ROBOT / PNEUMATIC JAW GRIPPERS
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L’'alta efficenza meccanica tramite cuneo di spinta garantisce
una presa pezzo sicura precisa e ripetibile.
High efficient boosting mechanism ensures firm gripping

of workpiece without dropping.

ELEVATE PRESTAZIONI
& AFFIDABILITA
HIGH PERFORMANCE
& ACCURACY

j m—

L'INNOVAZIONE
CHE FA PRESA

GRIPPER
INNOVATION

Standard qualitativi altissimi e garanzia di lunga durata. Protezio-
ne dai trucioli e minor manutenzione, elevata forza e massima
precisione di presa pezzo per un serraggio stabile di pezzi anche
pesanti. Il design ottimale riduce al minimo il numero di parti ed
offre un’elevata affidabilita. Corpo leggero, rigido e compatto in
alluminio ad alta resistenza con trattamento superficiale di ano-
dizzazione dura con un elevata resistenza all'usura. L'innovativo
design permette un montaggio semplificato grazie agli ingombri ri-
dotti rispetto ai modelli convenzionali presenti sul mercato ed una
manutenzione ridotta. Disponibili ganasce personalizzate.

Very high quality standards and long-lasting warranty. Metal chips
protection and less maintenance, high strength and maximum wor-
kpiece holding precision for a stable clamping of light and heavy
workpieces. The optimized and innovative design with reduced
overall dimensions and internal components grant higher reliability,
easier mounting and less maintenance than conventional models
already on the market. The high resistance aluminum body with
hard anodizing treatment is light and compact and has a high resi-
stance to wear. Custom made jaws are available.
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PINZE PNEUMATICHE PER ROBOT
PARALLEL JAW GRIPPERS SERIES

A 2 Griffe - With 2 Jaws

Specifiche / Specifications

GRIPPER

Corsa ganascia / Jaw Stroke

Forza di chiusura / O.D. gripping

Forza in espansione / |.D. gripping

Ripetibilita / Repeatability

Pressione di utilizzo / Working Air pressure

Temperatura di esercizio / Operating temperature

5 mm

500 N

600 N

+0.01

7 bar

5~60°C

GRP 80150

8 mm

1.200N

1.300 N

+0.01

7 bar

5~60°C
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Modello
Model

GRP 50120

Modello

Model

GRP 80150

Modello
Model

GRP 3D160

Dimensioni -

Dimensions (mm)

Dimensioni -
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Dimensioni - Dimensions (mm)
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PINZE PNEUMATICHE PER ROBOT
PARALLEL JAW GRIPPERS SERIES

A 3 Griffe - With 3 Jaws Specifiche / Specifications
Corsa ganascia / Jaw Stroke 8 mm
Forza di chiusura / O.D. gripping 1000 N
Forza in espansione / |.D. gripping 1100 N
Ripetibilita / Repeatability +0.01
Pressione di utilizzo / Working Air pressure 7 Bar
Temperatura di esercizio / Operating temperature 5~60°C

GRP 3D160

IDEALE PER
PARTICOLARI TONDI
IDEAL FOR ROUND
WORKPIECES
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INSTALLAZIONE GANASCE PER GRIPPER
INSTALLING THE JAWS FOR GRIPPER

Installare le ganasce utilizzando 2 fori filettati per le viti di fissaggio e boccole calibrate Ganascia
di allineamento. Le ganasce e le viti di fissaggio sono a carico del cliente. p Jaw

Vite di fissaggio Ganascia

e Jaw fixing bolt

Boccola di Posizionamento
Positioning Bushing

Install the jaws using two mounting bolt holes, fitting portion, and positioning pin hole.
The jaws and jaw fixing bolts are to be prepared by the customer.

Fissare la boccola di posizionamento con la parte
diingresso rivolta verso il ato della ganascia

Fissare la boccola di posizionamento con la parte
dingresso rivolta verso il lato della ganascia

Parte Iniziale

ﬁ Initial Part

\
\\; Boccola di Posizionamento
Positioning Bushing

“\.___ Ganascia Principale
Master Jaw

DISPONIBILI
GANASCE
PERSONALIZZATE
SPECIAL JAWS
AVAILABLE

Durezza
Hardness

Ganasce in alluminio anodiz-
zato per garantire un’elevata
resistenza all’ossidazione ed
estrema leggerezza.

Anodized aluminum jaws
ensure high resistance to oxi-
dation and extreme lightness.

Compatti
Compact

Il corpo in lega ad alta re-
sistenza offre leggerezza e
rigidita elevata.

High tensile alloy body pro-
vides lightweight and high
rigidity.

Affidabilita
Reliable

Il design ottimale riduce al
minimo il numero di parti e
offre un’elevata affidabilita.

Optimum design minimizes
the number of parts and
provides high reliability.

Maggior Forza
High Gripping Force

Il meccanismo con cuneo
di spinta ad alta efficienza
garantisce una presa salda
durante la movimentazione
del particolare.

High efficient boosting
mechanism ensures a firm
gripping when handling the
workpiece
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